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Ustawianie zakresu zmiany potozenia
Okresla zmiane potozenia utworzonych wczesniej schematoéw obcigzenia.
r
Ikona:
Poleceniel  USTAWKROKI

Majac utworzone schematy obciazenia, uzytkownik wybierajac powyzsze polecenie, ma mozliwosé¢
zadania kazdemu schematowi lokalny przejazd. Aby tego dokona¢ nalezy:

1. Wskaza¢ jeden pojazd z pojazddw grupy tworzacej dany schemat
2. Wskaza¢ punkt wstawienia bloku zawiergjacego informacje o kroku
3. Wskaza¢ kierunek ruchu grupy pojazdow, w ktdrym beda realizowane dodatnie przesuwy
4. Podat liczbe krokdw w przdd (w kierunku zgodnym z kierunkiem ktéry podalismy w pkt. 3)
5. Poda liczbe krokdw w tyt (w kierunku przeciwnym do kierunku ktory podalismy w pkt. 3)
6. Wohpisa¢ ditugos¢ pojedynczego kroku w metrach.

Po zatwierdzeniu diugosci kroku w migjscu ktore wskazalismy pojawi sie blok z informacjami o

krokach schematu. Po wyeksportowaniu obciazen do programu Robot, kazdy z krokéw bedzie
traktowany jako osobny przypadek obciazenia.



